UNIVERZALNI ASYNCHRONNI PRUJIMAC —
VYSILAC (UART), URCENY PRO SOUCASNOU
PREMENU SERIOVE POSTUPNOSTI BITU

DO PARALELNIHO FORMATU A PARALELNIHO
FORMATU ZNAKU NA SERIOVOU POSTUPNOST
BITU VE VYPOCETNI TECHNICE, V OBORU
PRENOSU DAT APOD.

PREVOD JE ASYNCHRONNI, ZACATEK SERIOVE
POSTUPNOSTI UDAJOVYCH BITU JE DAN
BITEM START, ZA UDAJOVYMI BITY NASLEDUIE
BIT STOP, KTERY OZNACUJE KONEC
POSTUPNOSTI. VSECHNY VSTUPY A VYSTUPY
1SOU SLUCITELNE S OBVODY TTL.

Pouzdro: MH1012 10-20
MH1012C 10-20/C

MEZNI HODNOTY:

min. max.
Uee = Uge +0,3 —20
Uec=U ) +0,3 —10
ira 0 +70

1} Rozdil mezi U o napétim ostatnich vjvedi (GI, vstupl a vystupd

v necktivnim stavu}.

CHARAKTERISTICKE UDAJE:

Uce = 4,75...52V, Uge = =11,5...-12,5 V,
Ugr =0V, ia =0°C... +70°C
Vstupni proud 2)

U =08V Ui =16
Vstupni napéti — droven L Ui =0,8
Vstupni napéti — Uroved H Uiy z3:5
Vstupni kapacita

Ur = Ucci f =1 MHz Ci =10
Vystupni proud 3)

= Ui + Ucc lo =10
Vystupni napéti — Groven L

lor = 1.6 mA Usi =04
Vystupni napéti — Groven H

log = 0,1 mA Uy 24,0
Fiikon ze zdroje Uce lec 18
Ptikon ze zdroje Usc lca 14
Sumovd imunita Uy 1
DYNAMICKE HODNOTY: Uge = +5V, Uge =
Kmitocet hodinovych impulst free 058

trop 21.5
Trvani impulsu XR twxe =1,0
5§ twos =0,25
tw z0,2
tw%i 23.55
SWE twSwe 20,5
RDA twrpA z1.0
Predstih o presah vstupd

DB;...DBs NBj, NBz NP,

EPS, TSB vaéi Ué piip. C5  tserup =0

thold z0

20

v
v
c

=12 V, Ug:

ZAPOIJENI VYVODU
{pohled shora)

FUNKCNI BLOKOVE ZAPOJENI
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Casové pribéhy nékterych
MHB1012.

signdli  wysiloée o piijimaée obvodu

1. Bit START se spousti tjlovou hranou prvého hodinového Impulsu

po skonéeni DS.

2. Dobo jednoho bitu se rovnd 16 periodam hedinovych impulsd.

3. Signdl DA je zpoidén

o jeden hodinovy Impuls za wybiracim

impulsem R STROBE. Vnitini signdl R STROBE je odvozen od hodi-

novich impulsd RCP,

=0V, #a = +25°C

Zpoidéni vystupt %)
RD; ...

RDs, TBMT, DA, FE,
DR, PE viéi RDE, pfip. SWE  tpry

s

teir L us

2) Proud vestavéného odporu mezi vstupem o Upge.
3) Vystup v neaktivnim stavu.

4) C; = 20 pF, zdtéi jedno

hradlo TTL.
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Do prijimaca vstupom Sl vstupuje sériova postupnost impulzov, z ktorych obvod podla nastavenia riadiacich
signalov odvodi udajové bity v paraleinom tvare na vystupoch RD1 + RD8. Tieto vystupy su , trojstavové"
v zaujme moznosti ich priameho pripojenia na zbernicu. Aktivovat ich mozno signalom RDE.

Stavova logika vyhodnocuje paritu a zakoncenie prijatého znaku (PE, FE), stav vysielaca (TBMT) a stav priji-
maca (OR, DA). VSetky stavové vystupy sU tiez trojstavové a aktivovat ich mozno signalom SWE.

Pretoze po pripojeni napéjacich napéti Ugc, Usg a Ug, stav obvodu je neurdity, po pripojeni hodinovych impul-
zov do vstupov TCP a RCP. treba impulzom privedenym na vstup XR vynulovaft vnitorné sekvencné éasti ob-
vodu. Nastavia sa signaly: TBMT = H; EOC = H; SO = H a DA = L. Potom pomocou vstupov NB1, NB2,
TSB, NP a EPS treba nastavit format znaku (pocet udajovych bitov, dizka STOP bitu a volba parity) a toto ria-
diace slovo treba privedenim impulzu na vstup CS zapisat do registra riadiacich signalov. Potom méze v ob-
vode prebiehat vysielaci resp. prijimaci cyklus.

Pri vysielani vysielaci vyrovnavaci register sa naplni vstupnymi udajmi pésobenim impulzu na vstup DS. Su-
Casna zmena signalu TBMT z urovne H na Urover L znamena Ze vysielaci vyrovnavaci register je obsadeny.
Ked vysielaci posuvny register sa uvolni, presunie sa do neho obsah vysielacieho vyrovnavacieho registra.
signal TBMT nadobudne znovu Uroven H, indikujlc, Zze do vysielacieho vyrovnavacieho registra sa mbézu n=-
hrat dalsSie Gdaje. )

Naplnenie vysielacieho posuvného registra pdsobi zmenu signalov SO a EOC na droven L. Uroven L na vy-
stupe SO trva poéas vysielania START bitu. Potom nasleduje vysielanie udajovych bitov, paritného bitu (ak
NP = L) a prenos konci vysielanim STOP bitu. PoCas vysielania STOP bitu vystup SO je na arovni H. Urovern
L na vystupe EOC potrva az do ukon¢enia prenosu celého znaku. Potom vystup EOC zotrva na arovni H az
po zatiatok START impulzu daldieho znaku. Novy znak bude vysielany len vtedy, ak vystup TBMT je na trov-
niL, t. j. bol nahrany dalsi znak do vysielacieho vyrovnavacieho registra.

ZaCiatok prenosu znaku sa prejavi zmenou S| z Grovne H na Uroven L. Ak stav L tohoto vstupu trva minimaine
po dobu Gsmich hodinovych impulzov, tento sa povazuje za START impulz prenosu a kazdy dalsi Sestnasty
hodinovy impulz je povazovany za vzorkovaci impulz celého prenosu.

Ak potas 6smeho hodinového impulzu stav vstupu Sl je H, proces verifikacie START bitu sa zrusi a obvod
caka na zaiatok dalSieho znaku. ‘

Po verifikacii START bitu obvod pokraéuje v prijimani Gdajovych bitov, paritného bitu a STOP bitu. Udajové
bity a paritny bit prijimac rozoznava podla obsahu riadiaceho registra. V pripade nespravneho paritného bitu
a STOP bitu do stavového registra sa zapisu signaly PE = H, FE = H.

Signal OR v stavovom registri sa preklopi do stavu L, ak signal DA nadobudol Groven H, t. j. prijimaci posuvny
register sa naplnil a jeho obsah sa preniesol do prijimacieho vyrovnavacieho registra. Prijimaci posuvny regis-
ter je pripraveny na prijem dalSieho znaku.

Obsah prijimacieho vyrovnavacieho registra a stavového registra mozno precitat pocas prijimania dalSieho
znaku impulzami na vstupy RDE a SWE.

Signal SWE okrem toho hradluje vystup signalu TBMT z vysielaca a signal DA.

Aby pri prijimani dalsieho znaku bolo mozné kontrolovat stav prenosu pomocou signalu DA, treba nastavit DA
=L pomocou impulzu na vstup RDA.
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Prehlad funkcie privodov:

;. Néazov Funkcia
1 Uer Napajacie napatie +5 V
2 Uss Napajacie napatie —12 v
3 Uy | Zem
29 XR — EXTERNAL RESET | Impulzom XR = H sa nastavia sekvencne Casti obvodu (SO = H: EOC =H,
A) Riadiace signaly vl
35 NP — NO PARITY NP = H; znak neobsahuje paritny bit
39 EPS — EVEN PARITY Ak EPS = H obvod Pracuje s parnou paritou, pri EPX = | abvod pracuje
SELECT S neparnou paritou
36 TSB — NUMBER OF STOP TSB = L; dizka STOP bitu sa rovna dizke Udajového bitu, ak TSB = H
BITS dizka STOP bitu sa rovna dvojnasobnej dizke udajového bitu
37 MNB2 NUMBER OF BITS
CHARACTER Pocet Udajovych bitov sa nastavuje podfa tabulky:
38 NB1 NB1 NB2 pocet bitov
L L 5
H I B
L H 7
H H 8
34 CS — CONTROL STROBE Impulzom CS = H sa zapisu riadiace signaly NP. EPS. TSB. NB1, NB2 do re-
gistra riadiacich signalov
B) Signaly vysielaca
26 DE1 <+ DB8 — DATA BIT Vstup udajovych bitov vysielaca v paralelnom tvare. Prvy Gdajovy bit, ktory sa
33 INPUTS nachadza po START bitu je na DB1
23 DS — DATA STROBE Impulzom DS = L sa zapisu tdajové bity do vysielacieho vyrovnavacieho re-
gistra
25 S0 — SERIAL QUTPUT Vystup sériovej postupnosti bitov z vysielaca. Ked sa nevysiela, alebo pocas
vysielania STOP bitu SO = H, potas vysielania START bity SO = |
24 EOC — ENT Po skonceni vysielaného znaku EOC = H az do zaciatku START bitu nasledu-
OF CHARACTER juceho znaku
40 TCP — TRANSMITTER Vstup hodinovych impulzov vysielaga s frekvenciou 16krat vy&Sou ako poza-
CLOCK dovana frekvencia Gdajovych bitov na vystupe SO
C) Signaly prijimaca
20 Sl — SERIAL INPUT Vstup sériovej postupnosti impulzoy
5 RD8 + RD1 — RECEIVED Trojstavovy vystup Gdajov z prijimacieho posuvného registra v paralelnom
12 DATABITS tvare. Prvy udajovy bit, ktory sa nachadza po START bite je na RD1
4 RDE — RECEIVED DATA
ENABLE Signal RDE = L aktivuje trojstavové vystupy RD1 + RD8
17 RCP — RECEIVER CLOCK Vstup hodinovych impulzov prijimaca s frekvenciou 16krat vySSou ako fre-
kvencia impulzoy privedenych na vstup Sl
D) Stavové signaly
13 PE — PARITY ERROR Trojstavovy vystup je na trovni H, ak parita prijatého znaku nesuhlasi s nasta-
venou paritou signalom EPS. Ak NP = H, PE = L
14 PE — FRAMING ERROR Trojstavovy vystup je na trovni H, ak prijaty znak nie je ukonéeny STOP bitom
urovne H
15 OR — OVER-RUN Trojstavovy vystup je na trovni H, ak prijaty znak sa este nepreniesol do priji-
macieho vyrovnavacieho registra
19 DA — DATA AVAILABLE Trojstavovy vystup je na trovni H, ak prijaty znak sa presunul do prijimacieho
vyrovnavacieho registra.
18 RADA — RESET DATA
AVAILABLE Signal RDA = L nastavi DA =L
22 TBMT — TRANSMITTER Trojstavovy wystup je na Grovni L, ak vysielaci posuvny register sa naplnil no-
BUFFER EMPTY vym znakom
16 SWE — STATUS WORLD ENABLE Signal SWE = L aktivuje vystupy PE. FE, OR, DA a TBMT
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Blokova schéma vysielaéa s radiacou logikou Blokova schéma prijimaéa so stavovou logikou
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Casové priebehy niektorych signalov vysielaéa a prijimaca

TBMT !
= L
1
SO =
o STOR I mFllsmP? 2
| E 0B1|DB2 |DB3 [DE4 |DBS [DEG |DBT [DEA | P TOF:STZD = |DB1 |pB2 [DB3 |DB4 [DBS 0BG DRT7|DBE | P [y P2 | START

PE

FE 3;
OR =
DA

Elektrické parametre:

Medzné hodnoty
Parameter Hodnota Poznamka
Rozdiel napétia medzi CC a GG +03+—-20V
Rozdiel napati CC a ostatnymi privodmi +0,3+—10V "
Rozsah pracovnych tepldt — #, 0++470°C

') Ide o privody: Gl, vstupy a vystupy v neaktivnom stave

.
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Menovité hodnoty statické:

Uge =+4,75++5,2V; Ugg =—11,5+125V; Uy = 0; B, = 0+ +70°C

Hodnota
Parameter Ozn. | Jedn. Poznamka
min. max.

| mA 16 [U=08V 1)
Vstupny prad ! pA 10 U = Uy, g
Vstupna droven log © Uy v 08
Vstupna aroven log 1 Uy, v 3,5
Kapacita vstupu C, pF 10 Uy = U F=1MHz
Vystupny prad Iy uA 10 Up=Ug+ U 9
Vystupna droven log 0 Uay v 04 [lo =16mA
Vystupna droveri log 1 Uy v 4,0 loy =0,1 mA

') Prud zabudovaného odporu medzi vstup a Uec- Plati pre MHB 1012, MHB 1012C

¢ Plati pre MHB 1012A, MHB 1012AC
* Vystup je v neaktivnom stave

Menovité hodnoty dynamické:

Uec =+5,0 V; Ugg = —12,0 V; Uy, =0; B, = +25°C

Hodnota
Parameter Ozn. | Jedn. Poznamka
min. max.

Frekvencia hodinovych impul. ;T‘:" kHZ | 0 320

RCP
Sirka hodinowych impulzov fwace us 1,5

byree
Trvanie impulzu XR P us 1,0
Trvanie impulzu DS tuos us 0,25
Trvanie impulzu CS bwes us 0,25
Trvanie impulzu RDE twroe | us 0,5
Trvanie impulzu SWE twzwr | a s 0,5
Trvanie impulzu RDA tyros | us 1,0
Predstih a presah vstupov DB1 < DB8 a NB1, 2, NP, Lo 0
EPS, TSB oproti DS resp. CS - e
Oneskorenie vystupov RD1 + RD8 a TBMT, DA, FE, DR, PE Tk i
od RDE resp. SWE tory us G511 G=20pF

') Zataz jedno hradlo TTL




