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MHB 576 STMIEVAC, REGULATOR OHMICKEJ ZATAZE

MC MOT, PEFYNATOP OMWYECKOW HAIPY3KW e NMOS IC, RESISTIWE LOAD CONTROLLER e IS NMOS, REGLER DER
OHMISCHEN BELASTUNG

—————
. ool our

Obvod MHB 576 je uréeny ako riadiaci obvod pre regulaciu inten- ™ 62 TUss
zity ohmickych (ziarovkovych) svetelnych zdrojov napéjanych INT (03
striedavym prudom. Jeho riadiaca funkcia spodiva v riadeni uhlu OBJEXT
otvorenia vykonového spinacieho prvku (triak). SYNC B4 05| SENZ
Technolégia vyroby: NMOS
Stuperi integracie: 103 Zapojenie vyvodov

1 — Uy kladné napéjacie napéti
Puzdro: DIL 8 o .[i.jl,?ﬂ" éaam:a&nap e b

3 — INT integrator
Hmotnost: max. 1,2 g 4 — SYNC synchronizaény vstup

5 — SENZ vstup senzor

6 — EXT vstup rozsirenie

7 — Usg zaporné napajacie napatie
8 — OUT vystup

Popis funkcie:

Vystupny riadiaci impulz je generovany komparaciou stavu 7bitového vratného ¢itata — paméti intenzity —
oviadaneho zo vstupov SENZOR a ROZSIRENIE uzivatelom a dalieho 7bitového kruhového &itada, ktory
polperiodu frekvencie riadeného napéatia navzorkuje na 128 ¢asovych Gsekov.

Casovanie obvodu zabezpe&uje miestny oscilator. Jeho frekvencia je 2048 nasobkom frekvencie riadeného
striedavého napétia. Ich vzajomna synchronizécia je zabezpecena slutkou fazového zavesu. Na vstup SYN-
CHRON je privedeny synchronizaény signal, odvodeny z riadeného striedavého priebehu, externy kondenza-
tor pripojeny na vyvod C,,; slizi na filtrovanie doladovacieho napétia miestneho oscilatora.

Vystupny signal miestneho oscilatora je spractvany v riadiacom bloku, ktory pozostava z 11bitového éitada
a z prisludnych dekdédovacich obvodov. Okrem impulzov potrebnych pre riadenie frekvencie miestneho osci-
latora pomocou fazového zavesu vytvara signaly:

— pre riadenie (hodinové impulzy a nulovanie) 7bitového kruhového &ita¢a vzorkujiceho polperiédu riadené-
ho striedavého priebehu,

— pre generovanie vystupného riadiaceho impulzu v trvani 4 periéd miestneho oscilatera a pre hradlovanie
vystupného riadiaceho impulzu vymedzenim uhlu otvorenia v rozsahu 17. = 102. dasového Gseku vzorko-
vanej polperiody riadeného striedavého priebehu,

— pre synchronizaciu a vzorkovanie oviadacich signalov vstupov SENZOR a ROZSIRENIE.

Signaly zo vstupov SENZOR a ROZSIRENIE st spracuvané tvarovadom signalu a vedené na vyhodnocovaci
blok. Ak dizka signalu je mensia ako 4 polperiody frekvencie riadeného napétia, krokovaci signal paméte in-
tenzity je zablokovany, €o zabezpeduje zvysenie odolnosti obvodu voéi vonkajdim rusivym signalom. 7bitovy
vratny Citac tvoriaci pamat intenzity je krokovany, len ak signal na riadiacom vstupe SENZOR alebo HDZS[Y
RENIE trva viac ako 40 polperiéd riadeného signalu. Uvedena aktivacia zakazdym meni smer pocitania éita-
¢a. Smer pocitania ¢itata sa meni aj po dosiahnuti koncovych stavov.

Pri plynulom oviadani perioda krokovacich impulzov je 344 nasobkom periody riadeného napétia. Signal na
riadiacich vstupoch v trvani 4 az 40 polperiéd nevyvola krokovanie ¢itaéa paméte intenzity, ale dochadza
k zablokovaniu resp. uvolneniu komparacie s nastavenym stavom ¢ita¢a a tym k vypnutiu alebo zapnutiu ria-
deného spinacieho prvku cez vyvod VYSTUP.
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Pamat intenzity je riadena cez vstupy SENZOR a ROZSIRENIE. Vstup SENZOR je prispésobeny na dotykové
ovladanie a je aktivovany pripojenim na Uss. Vstup ROZSIRENIE je uréeny na ovladanie cez dihé vedenie
a je rieSeny s ohlfadom na vacsiu odolnost voci rusivému napatiu. Je aktivovany pripojenim na Uy,

10 MHB 576 obsahuje dalej pomocné obvody pre sledovanie vypadku el. siete. Pokial nie je pritomny syn-
chronizaCny impulz na vstupe SYNCHRON (vstup je na Upg), obvod sa prepne do Gsporného reZimu, odpoja
sa pre tento stav nefunkéné casti obvodu véitane budi¢a vykonového prvku. Tym sa zniZi spotreba O a pred)-
zi sa vybijanie filtracného kondenzatora napajacieho napatia. Oneskorenie prepnutia sa nastavuje extemym
kondenzatorom Cy,, na vyvode 2.

Po pripojeni napajacieho napétia (v&itane synchronizaénych impulzov) vystup riadiacich signalov je zabloko-

vany. Aktivovanie presahujuce dobu 40 polperiod frekvencie riadeného napétia vyvola plynuli regulaciu od
minimalnej hodnoty. Pri aktivovani v ¢ase trvania 4—40 polperidd sa nastavi maximalny uhol otvorenia.

Blokova schéma: INT SENZOR
LM razovy VYHopNocovadiTvaro- [
CH ZAVES SIGNALU val
I ‘ I ROZSIRENIE
PAMAT INTENZITY
IVRATNY CITAC)
RIADIAC! 7 BIT
BLOK &
VYSTUR| OUT
Upp1 Uppz KOMPARATOR [{y> 1"
l | BUDIC U
D)ISLEDOVANE vVPaD P
KU EL.SIETE KRUHOVY CiTAC
7 BIT
Ussé I'i_lunr:u
Elektrické parametre
Medzné hodnoty: (Use=0V)
Hodnota
Parameter Ozn. Jedn. Pozn,
min. max.
Napajacie napétie Usp v -0,3 20
Napétie jednotlivych privodov voéi Usg U, ' v -0,3 20 ")
Stratovy vykon Pt mwW 250
Rozsah pracovnych teplét i, °c 0 70

') V aplikaciach, pri ktorych by mohlo nastat prekrotenie medznych hodndt napétia na vstupoach 4 a 5, je nutné obmedzil
prud tecuci vstupom 4 na hodnotu 240 pA max. a vstupom 5 na hodnotu 35 uA max. externymi odpormi, pri¢om Spickové
hodnota napétia na tychto odporoch nesmie prekroéit 500 V.
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Zakladné elektrické parametre (Uss=0V)
Hodnota
Parameter Ozn. Jedn, Pozn.
min. max.
Napajacie napétie Upp v 13,5 16,5
Odber pradu vo funk&énom rezime log mA 1.4 "
Odber pradu v kfudovom rezime oo mA 0,85 D)
Zvodovy prud vstupu Iy uA 3 )
Zvyskovy prad vystupného tranzist. loss uA 3 3
Vystupny prad pri nizkej Grovni I mA 40 k)
Nizka uroven vstupného napatia U, v 08
Vysoka droven vstupného napétia Uy v 6
Pracovna frekvencia Favne Hz 45 55
2}U|-1BV 4) UQ’*UDD_S'V
Informativne Gdaje (Upo =15V £10 %, &, = 0 a2 +70 °C, f,c = 50 Hz)
Parameter Ozn, Jedn. Hodnota Pozn,
Odber priadu vo funkénom rezime lo mA 1
Sirka vystupného impulzu ty us 40
Doba tyla a Cela vystupného impulzu
fon us 10
Kapacita integraéného kondenzatora Cour nF 47
Dizka vstupného signalu pre fazové riadenie 1 ms >400
Dlzka vstupného signalu pre skokové riadenie -
zapnutie/vypnutie [ ms 40 az 400

Meranie elektrickych parametrov:

Meranie priadového odberu, zvodového pridu vstupov a vystupného tranzistora

Q UpD

'oDy'boo ;
b M
ZDROJ i
o luno v&;un *‘,Q ﬁ

Pozn.: pre lps: vyvod 4 je pripojeny na Ugg,
pre lyng: vyvod 4 je pripojeny na Ugp,
prel: U=18V, :
pre Io.:  Ug = Upp, vyvod 4 je pripojeny na Upg.



