PROGRAMOVATELNY OBVOD SLOUZI K VYSILANI A PRIIMANI
DAT V SYNCHRONNIM NEBO ASYNCHRONNIM PROVOZU

VE SPOJENI PERIFERNICH PRISTROJU SE SERIOVYM PRENOSEM
DAT S MIKROPOCITACOVYM SYSTEMEM MHB 8080A. DRUH
PROVOZU, POCET UDAIOVYCH BITU, ZPUSOB UKONCENI
PARITOU JSOU DANY PROGRAMEM. ARCHITEKTURA OBVODU
UMOZNUJE PLNE DUPLEXNI PROVOZ PRI PLNE SLUCITELNOSTI

5 OBVODY TTL.

MEZNI HODNOTY:

min. max.
U/Uss ) —0,5 +7.0
Prat 1.0
ta 0 +70

"} Jednotlivich wvjvodd vidi Ugg-

POUZDRO: MHB8251 10—19A
MHB8251C |0—19A/C2

ANES

CHARAKTERISTICKE UDAJE:

RESET

Uce = 50V 4025V, Uss =0V, 3 =0...+70°C

Vstupni napéti — drovefi L Uir
Vstupni napéti — droven H U
Vystupni nopéti — droven L

lor = 1,6 mA Uor
Vystupni napéti — Groven H

log = —0,1 mA Uon
Odbér proudu lce
Svodovy proud datové sbérnic -

Up = 045V —lpr

Uo = Ucc o7
Svodovy proud vstupl

Ur = Uce lie
kupucilr:

Uce = Uss =0V, #a = +25°C

Vstupni kapacity
fc = 1 MHz Cr

Kapacita vyvodi datové sbérnice ) Cio

) Neméiené vyvody jsou spojeny s Ugg.
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HOATA-BUS
Funkéni blokové zapojeni
A budié datové sbérnice
DATA-BUS datovd sbérnice
RLR/W zopisovaci/éteci Fidici logika
M fizeni modemu
MT budi& vysilace
cT fizeni vysilace
MR budié pfijimace
CR fizeni pfijimace
I-DATA-BUS vnitfni datova sbérnice
1
R
c/fi=H

VYVOIJOVY DIAGRAM FUNKCE

| Instrukce pro dané provory

5P synchronni provoz

Z-5YNC zdpis nastaveného poétu sync
nakd

wi zapis povelové instrukce

Rx/Tx piijem nebo vysilani znoku za

predpokladu spinéni podminek
fidicich vstupld a povelové

instrukce
R &éteni stovového slova
¥ ano
N ne
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DYNAMICKE HODNOTY:
Ucc = 50V 3025V, Usgs =0V, #a = 0...+70°C

min.-max.
tey 042...135 us
tow 220...0,7 tey ns
tre, tie 0...50 ns
tar V) z 50 ns
tra ) z5 ns
trr = 430 ns
tep ?) < 350 ns
tor ?) =200 ns
tor %) 225 ns
Zapojeni vyvodd (pohled shora) taw, twa ) z 20 ns
tww z 400 ns
tow z 200 ns
two z 40 ns
try, trT z6.tey s
twe, ter <16 . tey us
2 B _— kHz
Dg...Dy piipojeni datové sbérnice mikropofitage fre. fre ) 0 56
) . fre frx ) 0...520 kHz
CLK vstup hodinovych impulsi i b, tai ) 512t -
» tey
RESET vstup pro nastaveni cbvodu do nefunkéniho ¢ " t 5) s 4 .
stavh TPW, RPWJ' cy H
— t t z15.1 5
CE vstup pro vybér obvodu TPD, trep ) - o H
_— L trep, trep ) =53, tey us
WR vstup pro zdpis dat z Dg...D; do vysilaci 2} 4
vyrovnavaci paméti torx B Hs
— >
RD vstup pro &teni dat z vystupni paméti piijimage tskx, thRx?) 22 HS
do Dy...D; trs, trzE ) =16 . tey us
¢ vstup uréujici charakter pienosu mezi Dg ... Dy trx = 20 . tey us
a budi¢em datové sbérnice tis <25 . tey us
CD=L Dp...D; = dota t -
C/D =H Dy...D, = fidici slovo nebo B2 ARG e
stavovd informace ———
ﬁ' vstup udavajici pfipravenost pienosového ) lako adresy jsou urteny signaly Ga C;'E)-‘
zafizeni ) C; = 100 pF
3 =
DR vstup uddvajici stov pfencsu dat ) Cp = 15pF
RTS 5 — " 4 Délka bitu sériového znaku je rovna periodé hodinovjch impulsd vysilace,
" vistup udévalici Zadost o vysildni znaku pFip. piijimoge. Piitom musi platit fry, (fpy) < 1/(30 1)
cis vstup pro uvolnéni vysilani znaku 5) Délka bitu sériového znaku je rovna 16 nebo 64 nasobku periody hodinovych
= { i . P 2 . (f 5.
m vstup hodinovych impulst vysilage impulsi vya;laéo pfip. pfijimage. Pfitom musi platit f,, (fg.) < 1/(4,5 t‘.y)
4 C; = 50 pF.
TxD sériovy vystup vysilaZe i ‘ 5 TaROY __tﬁ_
TxRDY vystup pro indikaci stavu wysilani wyrovndvaci 1 _w\_ WR I
paméti (miie vysilat data do MHB8080A) E M
RxRDY vystup pro indikaci stavu vystupni paméti l‘m; ¥ TxD %
piijimae (miZe prijimat data z MHBB080A) » —f&:—_]ﬂ; - x
TxE vjstup pro Indikace stavu vysilaci paméti (po wR 'h,! A RxROY o eetax
vyprézdnéni paméti je ve stovu H) L ’l’lﬂﬂiﬁ!ﬂ. (=] i
a— ) o
RxC vstup hodinovych impulsi pfijimage TxE —
. - OTR. 7S POSLEDN( BIT
RxD vstup sériovych znakd pfijimace ERITS 6 RxD LaST IT
BT
i . h : L - 0110100+
SYNDET detekce synchronizace (jen pii synchronnim lfxm!xanun 5mérnlmnzim' —
provozu) —_ SYNDET_DUT
L3
g e T e
i T g 2 _.I_L___h?_bl_l_l—'l_f_
1 hodinové impulsy SYNDET M I
2 &eni a zapis Lokab: TTINETTS xc--—— RxD I L T T
hadl z oz i [{ P § —
3 ha pulsy vysitate (O ey i G "o Lo
] hodinové impulsy pfijimace e “ e -« ZoRkvAC] I
5 Zasovéni TxRDY, RxRDY (asynchronni provoz) — -
STARTBI B Aty ) —
[ wnitini synchronizace R: %
7 wnéjii synchronizace O6XBAUD) 1~ g PERIGD Rty 1 PeoD Rt
01101001 synchronizaéni znak INT. SAMPLING vm'r}nf\rm




